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技術に関する
お問い合わせは

人の通過にはセンサーを反応させず、
入庫車両の全高超過を判定するにはどうしたら…！？

極東開発工業の知財活動

TECHNOLOGY  CARD

①人侵入センサー ②前車長センサー

人の移動では①侵入センサーと②前車長セン

サーを同時に遮光しないので、人の通過による誤

検知はしません。

③車両全高検知センサーを遮光すると回転灯が点

灯し、操作盤の警告表示と警告音でお知らせします。

②前車長センサー①人侵入センサー

①人侵入センサーから②前車長センサーの順番

で、①②のセンサーを同時に遮光すると、呼び出し

パレットの③車両全高検知センサーが検知を開始。

①人侵入センサー ②前車長センサー

③車両全高センサー ③車両全高センサー ③車両全高センサー
POINT

2 つの下側センサーの検出状態から車両の進入を判定し、
車両が進入したときだけ全高を検知します。

パーキング｜立体駐車装置

人と車両を見分け、
車両進入時のみ全高判定を有効にする検知技術

車両全高検知センサー
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開発の背景

車両全高センサーは、入庫時に車両の高さを検知し、車室ごとに
設定された高さ制限を超えた車両の誤入庫による破損を防ぐた
めのものです。しかし、人の通過を車両と誤って検知する可能性
がありました。そこで、車両のみを検知する仕組みが必要でした。

成果・導入効果

人の通過による誤判定を抑えながら、入庫車両の全高超過
を判定し、全高超過車両の誤入庫による破損防止に貢献し
ます。
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